ZDW Gdansk Rejon Drog Wojewddzkich w Leborku Nr sprawy: RDL.2460.2.19.2017.EJ

OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA
Mechaniczne Scinanie zawyZonych poboczy gruntowych w ciggu drogi wojewodzkiej nr 213

Wspélny Stownik Zamowien :
CPV: 45.11.20.00-5 — Roboty w zakresie usuwania gleby

1. ZAKRES ZAMOWIENIA OBEJMUJE:

Scinanie - regulacje zawyzonych poboczy gruntowych wraz z odwozem gruntu w miejsce odktadu, w
ciggu drogi wojewddzkiej nr 213 Stupsk — Wicko — Celbowo na odcinkach Siemianice — Swochowo oraz
Zoruchowo - Choémiréwko

Powierzchnia $cinania
Lp. Nr drogi, nazwa odcinka Lokalizacja [km] w przyblizeniu
[m2]
. 213 Siemianice - Swochowo 4+850 + 6+400 stronaPiL 3800
2. 213 Zoruchowo - Choémiréwko 17+100 + 22+600 stronaPiL 16 500

— w poboczu na odcinku Siemianice — Swochowo oraz Zoruchowo — Zelkowo nie rosng drzewa, na
dalszym odcinku od m. Zelkowo do konca zakresu rob6t w poboczu miejscami wystepuje zadrzewienie.

— $rednia grubo$¢ $cinki wynosi 5 + 15 cm,

— $rednia szeroko$¢ Scinki wynosi na pierwszym odcinku okoto 1,2 m, na drugim odcinku okoto 1,5 m

— wywoz odktadu — w gestii Wykonawcy

— nalezy wykona¢ uzupekienia materialem rodzimym, tam gdzie sytuacja tego wymaga,

— przewiduje sie, ze uzupehieniu podlegaé¢ bedzie do 10 % powierzchni (ilo$ci m?) $cinania,

— wskazane w tabeli odcinki i ilo$¢ sg warto$ciami przyblizonymi i moga ulec zmianie (zmniejszeniu lub
zwickszeniu)

2. WYKONANIE ROBOT
2.1. Scinanie poboczy

Scinanie poboczy nalezy przeprowadzi¢ przy uzyciu samobieznej frezarki/Scinarki do poboczy
od krawedzi pobocza do krawgdzi nawierzchni, zgodnie ze spadkiem poprzecznym 6% +8%.

Scinke poboczy nalezy wykonaé na odcinkach wskazanych przez Inspektora, na $redniej szerokosci * 1,5
m, przy $redniej grubosci §cinania 5 + 15 cm.

Cze$¢ nadmiaru gruntu uzyskanego podczas $Scinania poboczy bedzie wykorzystana do ich uzupehienia,
pozostata czes¢ nalezy wywiez¢ na odklad na $rednig odleglos¢ do 5 km. Miejsce odktadu w gestii
Wykonawcy.

2.2. Uzupelnianie poboczy

W przypadku wystepowania ubytkow (wglebien) i zanizenia w poboczach nalezy je uzupehni¢ materialem
rodzimym lub o wtasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaty pobocza wykonane.

Zaklada si¢, ze uzupetieniu podlega¢ bedzie do 10 % powierzchni (ilosci m?) $cinania.

Migjsce, w ktorym wykonywane bedzie uzupetnienie, nalezy spulchni¢ na gl¢bokos¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej, a nastgpnie utozy¢ w nim warstwe materiatu uzupetniajacego.
Zageszczenie utozonej warstwy materiatu uzupehiajgcego nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w

kierunku krawedzi nawierzchni. Zaggszczona powierzchnia powinna by¢ rowna, posiada¢ spadek
poprzeczny zgodny z zalozonym, oraz nie posiada¢ sladow po przej$ciu zageszczarek.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu, transportu, materialow oraz wykonania i odbioru
robot podano w SST D — 00.00.00 ,,Wymagania ogodlne” oraz SST D - 06.03.01.10.
»Scinanie poboczy mechanicznie”
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3.

TERMIN REALIZACJI ZAMOWIENIA.

Zamawiajgcy wymaga, aby zamowienie zostato wykonane w terminie do 30 dni kalendarzowych od daty
zawarcia umowy.

4.

PODSTAWA PEATNOSCI

Jednostka obmiarowa jest 1 m? $cigtego pobocza

4.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? rob6t obejmuje:

prace pomiarowe i przygotowawcze,

robocizng bezposrednig wraz z kosztami towarzyszacymi

oznakowanie robot, zgodnie z projektem organizacji ruchu przekazanym Wykonawcy przez
Zamawiajacego niezwlocznie po zawarciu umowy,

$cigcie poboczy i zageszezenie podtoza,

odwiezienie gruntu na odktad,

dostarczenie materiatu uzupetiajacego,

uzupehienie materialem rodzimym,

zageszczenie poboczy,

przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j,

ROZLICZENIE Z TYTULU REALIZACJI ZAMOWIENIA

wykonawca zglosi Zamawiajacemu gotowo$¢ od odbioru koncowego robot w formie pisemnej,
odbioru dokona komisja odbioru sktadajaca si¢ z przedstawicieli Zamawiajacego i Wykonawcy w
terminie do 14 dni roboczych od daty zawiadomienia Zamawiajacego o osiagnieciu gotowosci do
odbioru,

z odbioru zostanie sporzadzony protokét odbioru robét,

fakture za w/w prace nalezy wystawi¢ na podstawie protokotu odbioru robdt i formularza kosztorysu
ofertowego,

ptatno$¢ za wykonane roboty nastapi w terminie do 30 dni liczac od daty dorgczenia faktury
Zamawiajgcemu.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

SPIS TRESCI
. WSTEP
. MATERIALY
. SPRZET
. TRANSPORT
. WYKONANIE ROBOT
. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT
. ODBIOR ROBOT
.PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z mechanicznym S$cinaniem zawyzonych poboczy
gruntowych w ciggu drogi wojewoddzkiej nr 213 na odcinkach Siemianice — Swochowo oraz Zoruchowo -
Cho¢mirowko

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne wspdlne dla robot objetych nizej
wymieniong specyfikacjg :

D - 06. 03. 01. 10. SCINANIE POBOCZY MECHANICZNIE

SST opracowane zostaly na podstawie Ogoélnych Specyfikacji Technicznych wydanych przez Generalng
Dyrekcje¢ Drog Publicznych w Warszawie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
1.4.1. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi grunt wraz z przestrzenig nad i pod jego
powierzchnig, w ktorym sg zlokalizowane droga oraz obiekty budowlane i urzadzenia techniczne zwigzane
z prowadzeniem, zabezpieczeniem i obstugg ruchu, a takze urzadzenia zwigzane z potrzebami zarzadzania
droga;

1.4.2.  Chodnik - czg$¢ drogi przeznaczonej do ruchu pieszych;

1.43. Droga — budowla wraz z drogowymi obiektami inzynierskimi, urzagdzeniami oraz instalacjami,
stanowigca catos¢ techniczno-uzytkows, przeznaczong do prowadzenia ruchu drogowego, zlokalizowang
w pasie drogowym;

1.4.4. Jezdnia - czg$¢ drogi przeznaczong do ruchu pojazdow;

1.4.5. Kierownik budowy/robot - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.6. Korona drogi - jezdnie z poboczami, pasami awaryjnego postoju lub pasami przeznaczonymi do
ruchu pieszych, zatokami autobusowymi lub postojowymi, a przy drogach dwujezdniowych - réwniez z
pasem dzielacym jezdnie;

1.4.7. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.

1.4.8. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i
czynnikoéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ mi¢gdzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowsg.

c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nierdéwnosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
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¢) Podbudowa zasadnicza - gorna cze$¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i1 przenikaniem czgstek podtoza. Moze
zawiera¢ warstw¢ mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1) Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.9. Utrzymanie drogi - wykonywanie robot konserwacyjnych, porzadkowych i innych zmierzajacych
do zwigkszenia bezpieczenstwa i wygody ruchu, w tym takze od$niezanie i zwalczanie $lisko$ci zimowe;j;

1.4.10. Ochrona drogi - dziatania majace na celu niedopuszczenie do przedwczesnego zniszczenia drogi,
obnizenia klasy drogi, ograniczenia jej funkcji, niewlasciwego jej uzytkowania oraz pogorszenia warunkow
bezpieczenstwa ruchu;

1.4.11. Sprawozdanie Techniczne - dokument zawierajacy opis przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen
i okolicznos$ci zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.12. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszezonymi tolerancjami,
a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecig¢tnymi tolerancjami, przyjmowanymi Zwyczajowo
dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.13. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy
drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i sSrodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch
na drodze.

1.4.14. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie
do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.15. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci przemarzania.

1.4.16. Podloze ulepszone - gorna warstwa podtoza, lezagca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w
celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.17. Polecenie Inzyniera /Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.18. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.19. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.20. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej
ich wykonania.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z SST i
poleceniami Inzyniera.

1.5.1.  Przekazanie terenu robot

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren robot ,
oraz komplet SST.

1.5.2.  Zgodno$¢ robot z SST

SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajacego Wykonawcy stanowiag cze$é
umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich zmian i
poprawek.

Wszystkie wykonane roboty beda zgodne z SST.

Dane okreslone w SST begdg uwazane za wartosci docelowe, od ktdrych dopuszczalne sg odchylenia
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w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy robot muszg by¢ jednorodne 1 wykazywaé zgodno$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy roboty nie bedg w petni zgodne z SST i wptynie to na niezadowalajaca ich jakos¢
, to takie roboty zostang wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3.  Zabezpieczenie terenu robot
Zabezpieczenie terenu robot w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie robot, w sposob
okreslony w D-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru koncowego
robot.

Wykonawca oznakuje stref¢ robdt zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu
przekazanym przez Zamawiajacego niezwlocznie po zawarciu umowy.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac
w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakdéw, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Zamawiajacego.

Koszt zabezpieczenia terenu robot nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony
W cen¢ umowng.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania robdt i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu robot oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwos$ci dla os6b lub wilasno$ci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na:

1) lokalizacj¢ ukopdw ,

2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
b) mozliwoscig powstania pozaru.
1.5.5.  Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy w maszynach i pojazdach.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na os.

1.5.7. Bezpieczenistwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0so6b zatrudnionych przy robotach oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umownej.

1.5.8.  Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia rob6t (do wydania
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potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).
1.5.9. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pehni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materiatow

Przewiduje si¢ czesciowe uzupetnianie poboczy materiatem rodzimym, w miejscach zanizonych
powstatych po prowadzonej scince.
2.2. Rodzaje materiatow

Rodzaje materiatow stosowanych do wuzupehlienia poboczy podano w OST D-05.01.00
,Nawierzchnie gruntowe” i D-05.01.01 ,,Nawierzchnia gruntowa naturalna”. Podstawowym materiatem
bedzie grunt rodzimy.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typow i iloéci wskazaniom zawartym w SST,
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Zamawiajacego; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajgcego.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w SST i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu kopie dokumentoéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Zamawiajacego, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniac ciaglo$¢ prowadzenia robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w SST i wskazaniach Zamawiajgcego, w terminie przewidzianym umow3 .

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisdOw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez
Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umows, za ich zgodno$¢ z SST oraz
poleceniami Zamawiajgcego.

Wykonawca zapewni odpowiedni personel do wykonania robot: kierownika robdt z uprawnieniami
w zakresie budowy drog, operatoréw sprzetu ( ich liczba uzalezniona jest od ilosci maszyn uzytych do
realizacji zmowienia) i 2 osoby uprawnione do kierowania ruchem drogowym oraz pracownikoéw
fizycznych w ilosci niezbednej do wykonania robot.

Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia robot beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inspektora uwzgledni wyniki badan robot, do§wiadczenia z przeszlosci oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestig.
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Polecenia Zamawiajgcego bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zalozong
jakos$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlgczajgc personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do badan robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajgcy moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary robot z czestotliwo$cig zapewniajaca stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreSlone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umow3.

Zamawiajacy bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach
dotyczgcych sprzetu, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te bedg tak powazne,
ze mogg wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Zamawiajacy natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych
materialow 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia Wykonawcy zostang usunigte
1 stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.3. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Zamawiajgcemu kopie raportow z wynikami badan jak najszybcie;.
Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Zamawiajgcemu formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.4. Badania prowadzone przez Zamawiajgcego

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Zamawiajacy uprawniony jest do dokonywania kontroli
i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy.

Zamawiajgcy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodnos¢ robot z wymaganiami SST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez
Wykonawce.

Zamawiajgcy moze prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych
badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier oprze si¢ wylacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci robot ze SST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych Iub
dodatkowych badan poniesione zostang przez Wykonawce.

6.5. Dokumenty budowy - robot

(1) Sprawozdanie techniczne

Sprawozdanie techniczne jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajgcego
1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu robot do jego odbioru koncowego.
Odpowiedzialno$¢ za sporzadzenie Sprawozdania spoczywa na Wykonawcy.

Zapis w Sprawozdaniu technicznym bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy be¢da czytelne,
dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Sprawozdania protokoty i inne dokumenty b¢da oznaczone kolejnym numerem zatacznika
1 opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Zamawiajgcego.
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Do Sprawozdania technicznego nalezy wpisywac w szczegdlnosci:
— date przekazania Wykonawcy terenu robot,
— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,
— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
— uwagi i polecenia Inzyniera,
— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbioréw czesciowych i koncowego odbioru robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— dane dotyczace czynnosci (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, przekazane pisemnie beda przediozone

Zamawiajgcemu do ustosunkowania sig.

(2) Pozostate dokumenty robot

Do dokumentow robot zalicza si¢, oprocz wymienionego w pkt. (1) nastgpujace dokumenty:
a) protokoty przekazania terenu robot,
b) protokoty odbioru robot,
c) protokoty ze spotkan i ustalen,
d) korespondencje¢ w trakcie robot.

(3) Przechowywanie dokumentow robot

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie robot w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow robot spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty robdt bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z przedmiarem robot
1 SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robot
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg zataczone do Sprawozdania technicznego

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btgdne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inspektora na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstoScig wymagang w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Zamawiajgcego.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;j.

7.3. Urzqdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane
przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed koncowym odbiorem odcinkow robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty
1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni Iub objetosci bedg uzupelione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow.
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W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w formie oddzielnego zalgcznika do Sprawozdania
technicznego

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi czgsciowemu,
b) odbiorowi koncowemu.

8.2. Odbior czesciowy

Odbior czeSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot. Odbioru robot dokonuje Zamawiajacy.

8.3. Odbior koncowy robot

8.3.1. Zasady odbioru koncowego robot

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilo$ci, jakos$ci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Zamawiajgcego.

Odbidr koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie

Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania
robot z SST.

W toku odbioru konicowego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robot uzupehiajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej SST z uwzglednieniem tolerancji i niec ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2.  Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokot odbioru
koncowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1.szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupelniajgce Iub
zamienne),

2.sprawozdanie techniczne (oryginaly),

3.obmiary robot i wyniki pomiaréw kontrolnych, zgodne z SST,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST.

Ceny jednostkowe robot bedg obejmowac:
— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto$¢ pracy sprzg¢tu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
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— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w
D-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w
kosztorysie.

9.3. Organizacja ruchu

Wykonawca oznakuje prowadzone roboty zgodnie z przekazanym przez Zamawiajacego projektem
organizacji ruchu.

Koszt organizacji ruchu obejmuje:
(a) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

Koszt utrzymania organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunig¢cie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i $wiatet,
(b)utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (t. j. Dz. U z 2010r. Nr 243, poz. 1623 z p6zn. zm.).
2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (j.t. Dz. U. z 2007 r. Nr 19, poz. 115 ze zm.),
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10.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D- 06.03.01.10. SCINANIE POBOCZY MECHANICZNIE

WSTEP

MATERIALY

SPRZET

TRANSPORT

WYKONANIE ROBOT
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
OBMIAR ROBOT

ODBIOR ROBOT

PODSTAWA PLATNOSCI

PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych ze Scinaniem - regulacja zawyzonych poboczy gruntowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowej specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robdt na drodze wojewddzkiej nr 213 na odcinkach Siemianice — Swochowo oraz
Zoruchowo - Cho¢mirowko.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1 Pobocze gruntowe - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sig pojazdow,
umieszczenia urzqdzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie
do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni i odprowadzenia wod opadowych z jezdni do rowu.

1.3.2  Odktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie scinania poboczy.

1.3.3  Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetnienia poboczy potozone poza pasem
drogowym.

1.3.4  Pozostate okreslenia podstawowe sq zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w D-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”

1.4. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materiatow

Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 2.

2.2. Wymagania dotyczqce materiatow do uzupetnienia poboczy

Przewiduje sig¢ czesciowe uzupetnianie poboczy materiatem rodzimym, na odcinkach gdzie po
prowadzonej scince bedq miejsca zanizone. W tym celu nalezy wykorzysta¢ w maksymalnym stopniu
rodzimy grunt zalegajgcy w podtozu scigtego pobocza. Zaktada sie, ze uzupetnieniu podlega¢ bedzie do 10
% powierzchni (ilosci m?) Scinania.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 3

3.2. Sprzet do Scinania poboczy

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt okreslonych w niniejszej SST powinien wykazaé
si¢ mozliwo$cia korzystania z samobieznych frezarek/ §cinarek do $cinki poboczy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczqce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z dowolnych $rodkow
transportowych skrzyniowych - samowyladowczych. przeznaczonych do przewozu gruntu w ilosci i
tadownosci zapewniajacej ciaglosé pracy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Scinanie poboczy

Scinanie poboczy nalezy wykonywa¢ samobieznym sprzetem mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy nalezy przeprowadzié od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni, zgodnie ze
spadkiem poprzecznym 6% +8%.

Scinke poboczy nalezy wykonaé na odcinkach wskazanych Inspektora, na $redniej szerokosci = 2,0 m, przy
$redniej grubo$ci $cinania £ 15 cm. Szerokosci $cinania dla poszczegélnych odcinkéw drog podano
szczegotowo w tabeli w pkt 1.3.

Cze$¢ nadmiaru gruntu uzyskanego podczas Scinania poboczy bedzie wykorzystana do ich uzupehienia,
pozostala czes¢ nalezy wywiez¢ na odktad na $rednig odleglos¢ do 2 km. Miejsce odktadu nalezy uzgodnié
z Zamawiajacym.

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wystgpowania ubytkéw (wglebien) i zanizenia w poboczach nalezy je uzupehié
materiatem rodzimym lub o wtasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaty pobocza wykonane.
Migjsce, w ktorym wykonywane bedzie uzupetnienie, nalezy spulchni¢ na glgbokos¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej, a nastepnie utozy¢ w nim warstwe materiatu uzupetiajacego.
Zageszczenie utozonej warstwy materiatu uzupehniajacego nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w
kierunku krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zaggszczania musi by¢ zaakceptowany przez
Zamawiajgcego. Zageszczona powierzchnia powinna by¢ rowna, posiadaé spadek poprzeczny zgodny z
zatozonym, oraz nie posiada¢ §ladow po przejsciu zageszczarek.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Pomiar cech geometrycznych scinanych poboczy

Tablica 1. Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiarow $cinanych lub uzupelianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czgstotliwo$¢
pomiarow
1 Szerokos¢ Scigtego pobocza co50m
2 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
3 Réwnos¢ podtuzna
, o co 50 m
4 Rowno$¢ poprzeczna

6.3.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z zatozonymi, z tolerancja £+ 1%.
= od 6% + 8% na odcinku prostym,
= 2% do 3% wiegcej niz pochylenie jezdni, jezeli jest to pobocze po wewngtrznej stronie tuku:

tyle co pochylenie jezdni — do szeroko$ci 1,0 m pobocza, a na pozostalej czgsci pobocza 2% w kierunku
przeciwnym, jezeli jest to pobocze po zewngtrznej stronie tuku.

6.3.2. Rownos¢ poboczy

Nierownosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ lata 4-metrowa wg BN-68/8931-04 [2].
Maksymalny przeswit pod tatg nie moze przekracza¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg przetargowa , SST 1 wymaganiami
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci

9

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne’
pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? rob6t obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— robocizng bezposrednig wraz z kosztami towarzyszacymi

— oznakowanie robot,

— $ciecie poboczy i1 zageszczenie podloza,

— odwiezienie gruntu na odklad,

— dostarczenie materiatu uzupetniajacego,

— uzupelnienie materialem rodzimym,

— zageszczenie poboczy,

— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.  Normy
1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tata
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zagg¢szczenia gruntu.

3.1. Inne materialy
1. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne.
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