OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

I. Naprawa powypadkowa drogowych barier stalowych ochwnnych typu
SP-09/4 uszkodzonych w wyniku kolizji w_cigi wojewddzkie] nr 211
w__m. Borkowo teren dzialania Rejonu Drog Wojewodzkih
w Kartuzach.

1. Zakres zamoéwienia;

Przedmiotem niniejszej zamdwienia jest powypadkaaprawa barier stalowych ochronnych typu
SP-09/4 uszkodzonych w wyniku kolizji drogowej. Zek zamowienia obejmuje:

a) regulacja barier ochronnych stalowych SP-09/4 ndtugosci 20mb w tym wymiana jednej prowadnicy
4mb (regulacja istniejacych barier + wymiana jednej prowadnicy material Wykonawcy) - regulacja
bariery od km 73+164,50 do km 73+184,50.

b) wymiana barier ochronne stalowych SP-09/4 na dgosci 44mb w tym odcinek kaicowy 4mb
z nasadlg prowadnicy typu B (materiat Wykonawcy) - wymiana bariery od km 73+120,50 do km
73+164,50._Wymiana obejmuje réwnii rozbiorke istniejacej uszkodzonej bariery. Materiat z rozbidrki
Wykonawca dostarczy na bag RDW w_Kartuzach na wiasny koszt.

Doktadna lokalizacja ustawienia barier ochronnydstanie wskazana przez Inspektora Nadzoru
w momencie przekazania placu budowy.

Elementy barier dostarczonych przez Wykonaweisz by¢ fabrycznie nowe. Przed zamontowaniem
kazdorazowo nalgy zgtosi je do ogédzin Inspektorowi Nadzoru Zamawiagpgo.

Wykonawca przedity niezledne swiadectwa i aprobaty techniczne na zastosowaneryaBP-09/4.
Zamawiajcy dopuszcza stosowanie elementow barier SP-0%iagacych deklaracje producenta.

2. Sposob realizacji zamowienia i wymagania techniczne

Celem ustawienia barier jest zabezpieczenie pojagutded upadkiem z wysokiego nasypu (0 wys.

powyzej 35 m i nachyleniu skarpy wkszym ni 1:3, w zwizku z powypadkowym uszkodzeniem

barier.

Prace przy montas barier prowadziz zachowaniem nej wymienionych zasad :

— odlegta¢ lica prowadnicy stalowej ligr od kravedzi jezdni powinna wyno&imin.1 mb,

— wysoka¢ montau prowadnicy powinna wynasir5 cm licac od gornej krawdzi do powierzchni
jezdni,

- roboty oznakowé& zgodnie ze schematem organizacji ruchu na czasvapizenia robot
przekazanym przez zamavgeggo najpéniej w dniu przekazania terenu budowy,

3. Bezpieczdstwo i higiena pracy:

— pracownicy zatrudnieni przy w/w racach wypzea powinni by w odziez ochronmn i posiadé
kamizelki ostrzegawcze

— stosowany przy robotach spti srodki transportu mugzby¢ sprawne

- Wykonawca oznakuje plac rob6t w oparciu o typowlyesnat przekazany przez Zamawéago
w dniu przekazania placu.



4. Odpowiedzialncéé Wykonawcy:

- wykonawca ponosi pednodpowiedzialné¢ za prawidtowe prowadzenie robot a w tym za
oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym,

— bezpieczastwo ruchu na drodze w strefie prowadzonych robat,

— ponosi odpowddzialng¢ odszkodowaweg na rzecz o0s6b trzecich w  zaku
z prowadzonymi robotami.

5. Rozliczenie z tytutu realizacji zaméwienia :

Wykonawca zgtosi Zamawigijemu gotowéé od odbioru robét w formie pisemnej, odbioru dokona
komisja odbioru skladaga st z przedstawicieli Zamawiggego i Wykonawcy w ggu 7 dni licac od
dnia zgtoszenia rob6t do odbioru. Wynagrodzeniprzadmiot umowy stanowibedzie iloczyn ilgci
ustawionej bariery spzystej w mb oraz ceny jednostkowej zgodnej z Kogaem Ofertowym.

Wszystkie materialy z rozbiérki stanowin wlasncgé Zamawiajacegqo i zostap dostarczone na
baze Rejonu Drég Wojewodzkich w Kartuzach przy ul. Wzgdze Wolnoscil5 na koszt

Wykonawcy.




SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - M - 00.00.00.

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikd@chnicznej (SST) gs wymagania ogollne dotygze
wykonania i odbioru rob6t drogowych przjNaprawie powypadkowej drogowych barier ochronnych
stalowych typu SP-09/4 uszkodzonych w wyniku koljzw ciagu drogi wojewédzkiej nr 211 w m. Borkowo
— teren dziatania Rejonu Drég Wojewédzkich w Kartuach”.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) gestowana jako dokument przetargowy i kontraktoway p
zlecaniu i realizacji robot zezanych z wykonaniem zadania wymienionego w punkcie
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji jolngg wymagania ogolne, wspélne dla robdt gpgh
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi dla agmentow robét zwizanych z realizagjzadania:
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1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poigj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbuméty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.2 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony daudob postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych dmaczona przez Zamawiaggo, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowialha za nadzorowanie robot i administrowanie
kontraktem. Funkejta petnic bedzie Kierownik Rejonu lub jego Zagica.

1.4.4. Kierownik Robét - osoba wyznaczona przez Wykongwegpowaniona do nadzoru nad wszystkimi
pracami realizowanymi w ramach Umowy.

1.4.5. Korpus drogowy - nasyp lub tagsz wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.4.6. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutbahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.7. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8. Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robo6t, zgodne z dokumentapjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera.

1.4.9.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzgbych do przejmowania i rozkladania op@n od ruchu na
podiaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.10.Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnéé¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjanjiesi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo
rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.11.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzadzeh oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy ieorOwniez obejmowd teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wdzen chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.12.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapddw, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zgha jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.13.Podlaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zgey pod nawierzchni do gkbokaici
przemarzania.

1.4.14.Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawaepirryniera, w formie pisemnej,
dotyczce sposobu realizacji rob6t lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.15.Teren robot - teren udegniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robo6t oraz ustug.



1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robdét, bezpiearwo wszelkich czynri@i na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodd@ dokumentagj, SST i poleceniami ltyniera.

1.5.1.Przekazanie pasa drogowego

Zamawiajcy w terminie okrélonym w Umowie przekae Wykonawcy teren obly zakresem Umowy.
1.5.2.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagji SST

Dokumentacja robét, SST i wszystkie dodatkowskudnenty przekazane Wykonawcy przezyimera
stanowi cze$¢ umowy, a wymagania okiiene w chéby jednym z nich s obowizujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

Wykonawca nie m@ wykorzystywa bledow lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotilnzyniera ktéry podejmie decygzjo wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.
1.5.3.Zabezpieczenie robo6t remontowych ,pod ruchem”

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniepcych obiektéw
(jezdnie, éciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia odwodnienia itp.) w
okresie trwania realizacji Umowyz @o zakaczenia i odbioru ostatecznego robét i ustug.

Przed przygpieniem do robot Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zargem drogi i organem zajdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpiece
robét w okresie trwania umowy. W zateici od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizacji ruchu powiniencby
na biezaco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projeldarizacii
ruchu, wymaga kalorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

Dla okrglonych w Umowie rodzajow robét i ustug zostanigygotowana organizacja i zabezpieczenie
dostosowane do pracy w nocy.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostareamstaluje i bdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zapory§wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgtajv ten sposéb
bezpieczastwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoc&riov dziea i w nocy tych zapér i znakow, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgtlow bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne ydzenia zabezpieczgie kxda akceptowane przezimniera.

Koszt zabezpieczenia terenu robét nie podlatraboej zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w cen
kontraktova.
1.5.4.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiek zné i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego.
1.5.5.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Materialy tatwopalne dulg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone przed
dostpem o0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgogarem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Materialy, ktére $ szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azaaczeniu robét ich szkodlivég
zanika (np. materialy pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atrayzgod: na wycie tych
materiatdw od wiéciwych organéw administracji patwowej.
1.5.7.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochegoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddsgoych witacicielami tych urzdzex potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiago w ramach planu ich lokalizaciji.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacjiyk@hawca bezzwtocznie powiadomi zimiera i
zainteresowane wtadze orazdizie z nimi wspélpracowat dostarcgajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcag¢drzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i agzsn podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.

Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzeniaudalyy mieszkaniowej w gsiedztwie robdt,
spowodowane jego dziataléma.



1.5.8.0graniczenie obgren osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowé sie do ustawowych ogranicéienaciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialdw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelleelzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wkziwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie ¢uizie powiadamiat layniera.
1.5.9.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawcedbie przestrzedgaprzepiséw dotycrych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegdélniwi Wykonawca ma obowek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pielsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni ichblzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spzi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie orda zapewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje sji, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymafaokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.10.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca &dzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robét od
daty rozpocgcia do daty wydania potwierdzenia zakaenia robot przez hyniera.

Jdéli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyiea to na polecenie tyniera powinien rozpoaz
roboty utrzymaniowe nie fgaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscovag or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorg w jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyoktanowié podczas prowadzenia robét.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych povwnatas konkretne normy i przepisy, ktére spethiaap
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgalobowzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nopreepiséw o ile w warunkach Umowy nie postanowiono
inaczej.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymykorzystaniem jakichkolwiek materiatdw
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstaviyrdierowi do zatwierdzenia, szczegétowe informacije
dotyczice proponowanegérédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyohateriatéw jak réwnig
odpowiednigswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Wykonawca zobowrany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.
2.2. Pozyskiwanie materialtdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie materiatow
ze zrédet miejscowych vgczapc w to zrodta wskazane przez Zamawdieggo i jest zobowizany dostarczy
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgiem eksploatacjirédia.

Eksploatacjarédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujagcymi na danym
obszarze.
2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazaycie tych materiatéw
do innych rob6t, m te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychterialdw zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przezayniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktdrym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, lige si z jego nieprzyjciem, usunjciem i niezaptaceniem.
2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jdli dokumentacja rob6t lub SST przewidujnazliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grze
uzyciem tego materiatu, albo w okresie imym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie kada
wymaganych przez hyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiak mize by¢ p&zniej zmieniany bez
zgody Irzyniera.



2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowanteniady, do czasu gdyeblg one uyte do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowadjs gakos¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli
przez Irkyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiatoydabzlokalizowane w olbie terenu robdt w miejscach
uzgodnionych z Isynierem lub poza terenem rob6t w miejscach zorgavenych przez Wykonawci
zaakceptowanych przezzyniera.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowdany do uywania jedynie takiego spgti, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakéé¢ wykonywanych robét. Spez uzywany do robot powinien lgyzgodny z ofeet Wykonawcy i
powinien odpowiada pod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST lub projekcie orgatjiza
robét, zaakceptowanym przezzymiera; w przypadku braku ustélev wymienionych wyej dokumentach,
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien l#yzgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami dotysezymi
jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy 4gnierowi kopie dokumentow potwierdzaych dopuszczenie sgtm do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwow@sprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jakikolwiek sprgt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Przy ruchu na drogach publicznych pojazegalspetnig wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw &ai innych parametréw technicznycBrodki transportu nie
spetiajce tych warunkdéw mag by¢ dopuszczone przez Ayniera, pod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drdg na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bkdzie usuwé& na biegco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych.

5. WYKONANIE ROBOT | USLUG

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenl@ta ustug zgodnie z warunkami umowy oraz za §éko
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych rob6t, e¢a zgodné¢ z dokumentag, wymaganiami SST,
projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wylkwe: oraz poleceniami ltyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane dyetaykonywania robét.

Decyzje Iayniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i element@bot keds oparte na
wymaganiach oki&onych w dokumentach umowy, dokumentacji i w SSTakie w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji ignier uwzgédni wyniki bada& materiatdw i robét, rozrzuty normalnie
wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatéwswliadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych
oraz inne czynniki wplywapre na rozwzam kweste.

Polecenia liyniera powinny by wykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez layniera, pod
grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tyipduniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowdany opracowai przedstawd do akceptacji Iayniera program zapewnienia jaion
W programie zapewnienia jaé@ Wykonawca powinien okgé¢, zamierzony sposéb wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gamtupcy wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacj
projektows, SST oraz ustaleniami.

6.2. Zasady kontroli jakasci robo6t

Celem kontroli robét dulzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazorg
jakaos¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakdci materialtdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wudzenia
niezkedne do pobierania prébek i badaateriatéw oraz robot.

Wykonawca &dzie przeprowadZapomiary i badania materialdw oraz rob6t zstatliwosciag zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngiokumentacji rob6t i SST

Wszystkie koszty zwkzane z organizowaniem i prowadzeniem lhaahateriatéw ponosi Wykonawca.



6.3. Pobieranie prébek

Prébki lgda pobierane losowo. Zalecae sstosowanie statystycznych metod pobierania prébpartych na
zasadzie,ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdmgy¢ z jednakowym prawdopodolistwem
wytypowane do bada

Inzynier bedzie mie€ zapewniog mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez myniera. Probki
dostarczone przez Wykonayvado bada wykonywanych przez hkyniera lgda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposéb zaakceptowany przamiera.

Na zlecenie byniera Wykonawca duizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére budz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawg usungte lub ulepszone
z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badaokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensaeuvek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamagggj
6.4. Badania i pomiary

Przed przygpieniem do pomiaréw lub bafia Wykonawca powiadomi liyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomlakubadania, Wykonawca przedstawi nénpe ich wyniki
do akceptacji layniera.

6.5. Raporty z bada

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez liyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pefainia prébek i badania materiatbw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceateariatdw powinien udzietimu niezlgdnej pomocy.

Inzynier, dokonujc weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe, poprzez midzy
innymi swoje badania,gdlzie ocenid zgodnad¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami SST na podstamyaikow
wlasnych badakontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier powinien pobier@a probki materiatdw i prowadé&ibadania niezalmie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykazg, ze raporty Wykonawcy gs niewiarygodne, to lkynier oprze si
wytgcznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgétnoateriatéw i rob6t z dokumentacgprojektows i SST.
Moze réwnie. zlecié, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych lhada
niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgspowtornych lub dodatkowych bafla
pobierania prébek poniesione zogtpnzez Wykonawg
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Wyréb budowlany stosowany do wykonywania rob6t poen spetnia wymagania podstawowe i
posiadé wtasciwosci uzytkowe zgodne z przeznaczeniem.

Dopuszcza sido stosowania:

1. Wyroby posiadajce znak CE — bez ogranic¢ze

2. Wyroby ktére nie posiadagnaku CE — pod warunkiem, gdy:

a) wyréb zostat wyprodukowany na terytorium Polski

- w zgodzie z istnigjca Polslky Normg a producent zatzyt deklarag zgodndci z t3 normy,

- w przypadku braku Polskiej Normy lub istotnegmnécy od jej zapiséw, to w zgodzie z uzyskan
aprobag techniczi, a producent za¢zyt deklaracj zgodndci z &g aprobad,

- posiada znak budowlariyviadczcy o zgodnéci z Polsls Normg wyrobu albo aprobattechnicza,
a producent zatzyt odpowiednj informacg o wyrobie;

b) wyréb zostat wyprodukowany poza terytorium Polséle udzielono mu aprobaty technicznej a
producent zalczyt do wyrobu deklara¢jzgodndci z t3 aprobad;

c) jest to wyr6b umieszczony w odpowiednim wykazie epdw majcych niewielkie znaczenie dla
zdrowia i bezpieczestwa, dla ktérych producent wydat deklakaggodndci z uznanymi regutami
sztuki budowlanej;

3. Jednostkowego, w danym obiekcie budowlanym wyrogtwarzonego wedtug indywidualnej dokumentacji
technicznej, dla ktérego producent wydat specjalfwiadczenie o zgodsoi wyrobu z § dokumentagj
oraz z przepisami.

Wyréb budowlany, ktéry posiada oznakowanie |G znak budowlany, albo posiada deklaracje zgécino
nie maze by modyfikowany bez utraty waosci dokumentéw dopuszczaych do wbudowania. W przypadku
zastosowania modyfikacji nafg uzyska aprobat techniczi dla takiego wyrobu.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetgigych wymaga beda odrzucone.

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

6.8. Dokumenty realizacji zad& objetych Umowa

Dokumenty przy realizacji robét i ustug



Do dokumentéw budowy zaliczasshastpujgce dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu wykonywania robot,

b) wykaz wykonanych robét,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,

e) protokoly z narad i ustate

f) korespondenegjw trakcie realizacji Umowy.

Wykaz robot
Wykaz rob6t stanowi dokument pozwalay na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw robot
Obmiary wykonanych robét przeprowadzawisposoéb aiglty w jednostkach przgtych w kosztorysie.

7. OBMIATR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t &dzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dok&ntacy i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnymwigdomieniu lrtyniera o zakresie obmierzanych robét
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tygrminem.

Jakikolwiek bdd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej
w SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostarpoprawione
wg instrukcji Irzyniera.

Obmiar gotowych roboétedzie przeprowadzony z eztdicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ok@ym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.
7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Dlugaici i odlegtaici pomidzy wyszczegdélnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdtu
linii osiowe;j.

Jdli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagdggo inaczej, obtosci beds wyliczone w nd jako dhuga¢
pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo,chbla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétgbzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzdzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadizie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddla przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przed géziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw robot,akzé w
przypadku wystpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegggych zakryciu przeprowadza girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowneicabhia fedg wykonane w sposdb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Obmiary zwiazane z ustugami przeprowadza i czasie ich wykonywania.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robo6t zanikagych i ulegagcych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odhiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiér robét zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.
Odbior robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogg@rmostpu robot.
Odbioru robot dokonuje tgnier.



Gotowd¢ danej czsci robdt do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem doemizika i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak nt w ciggu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy iipdemienia o tym fakcie hyniera.

8.3. Odhiér czsciowy

Odbiér cesciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgiciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobét dokonuje krynier.
8.4. Odbiér ostateczny robét
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej oceniezayistego wykonania rob6t w odniesieniu do ichédlp
jakosci i wartgsci.

Catkowite zakfaczenie robét oraz goto do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadongm na gimie o tym fakcie layniera.

Odbior ostateczny robot ngsi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez lrkyniera zakéczenia robot i przgicia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzoaa przez Zamawigjego w obecnii Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaowe]j na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikéw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania rob6t z dokumentacj
projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoge z realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdtpetniagcych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robadprawkowych lub robét uzupetniggych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydoobi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsje jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegoélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpepjektows i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma
wigckszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEzéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszos wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagprzyjetych w dokumentach
umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioratestnego robdt jest protokédt odbioru ostatecznego
robot sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobpaviy przygotowanasgpujace dokumenty:

1. dokumentag robét podstawosv(wykazy robét) z naniesionymi zmianami oraz dédab, jesli
zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczeg6towe specyfikacje techniczne (podstawowekumientéw umowy i ew. uzupetnigie lub
zamienne),

3. wykazy robét/ustug zrealizowanych w okresach radiiowych (oryginaty),

4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz ew. badaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

5. deklaracje zgodnei lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wedgm przygotowania dokumentacyjnego négldpgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgkieea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zawmdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige kxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét petniapcych wyznaczy komisja.

8.5. Odhbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonangabét zwizanych z usugciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny eolizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanasa jednost& obmiarowy ustalon
dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczatmpodstaw ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.



Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozygsaorysowej &dzie uwzgédniac wszystkie czynnéi,
wymagania i badania skltadag st na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST i w dokumentaciji.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétidpobejmowa:

— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartas¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowania ¢sido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogélnych zawartych w D-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okdlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione wztargsie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i oigacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgaaciji ruchu
na czas trwania robét, wraz z dostarczeniem kapjiegtu Ireynierowi i wprowadzaniem dalszych
zmian i uzgodni& wynikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania swietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietst®va
ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier, oznakowa i
drenau,

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa pionowych,
poziomych, barier §wiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizagjchu obejmuije:
(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Organizacja i zabezpieczenie ruchu powinny uedgkd prowadzenie robot/ustug w okresie catego
roku w porze dziennej a wskazanych asortymentévorzepnocnej

10. PRZEPSY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlankstgednolity opublikowany w Dz. U. Nr 243 z 2010 r
poz. 1623 wraz z gdiejszymi zmianami).

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziitekst jednolity opublikowany w Dz. U. Nr 19 z@0
r. poz. 115 wraz z pdiejszymi zmianami).

3. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc@®20. w sprawie dziennika budowy, momiai
rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszeniawzerajgcego dane dotygze bezpiecaestwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108 z 2002r, poz. 953&xave p&niejszymi zmianami).

4. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003v sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych.

5. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Westranych i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w
sprawie znakow i sygnatow drogowych (Dz. U. Nr Z72002 r., poz. 1393 wraz z poejszymi zmianami).

6. Zarzdzenie nr 75 Generalnego Dyrektora Drég Krajowyétutostrad z dnia 30 lipca 2010 roku w sprawie
typowych schematow oznakowania robot prowadzonyglasve drogowym.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D -07.05.02
REMONT BARIER OCHRONNYCH STALOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacjchtécznej (SST) & wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zgzanych znaprawg powypadkowa drogowych barier ochronnych stalowych
typu SP-09/4 uszkodzonych w wyniku kolizji w egjgu drogi wojewodzkiej nr 211 w m. Borkowo — teren
dziatania Rejonu Drog Wojewddzkich w Kartuzach.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna jest stosojakmdokument w pogbowaniu przetargowym i
przy realizacji umowy na roboty zy@ane z wykonaniem zadania wymienionego w punkdie 1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t awanych z napragv
barier ochronnych stalowych typu SP-09/4 uszkodebnwv wyniku kolizji drogowej w cigu drogi
wojewddzkiej nr 211 m. Borkowo.

Zakres robét obejmuje:

a) regulacja barier ochronnych stalowych SP-09/4 nadtugosci 20mb w tym wymiana jednej
prowadnicy 4mb (regulacja istniefgcych barier + wymiana jednej prowadnicy materiat Wykonawcy), -
regulacja bariery od km 73+164,50 do km 73+184,50.

b) wymiana barier ochronne stalowych SP-09/4 na dgosci 44mb w tym odcinek kaicowy 4mb
z nasadlg prowadnicy typu B (materiat Wykonawcy) - wymiana bariery od km 73+120,50 do km
73+164,50. Wymiana obejmuje réwniez rozbiérke istniejacej uszkodzone| bariery. Materiat
Z rozbiérki Wykonawca dostarczy na bag RDW w_Kartuzach na wiasny koszt.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Bariera ochronna — uwdzenie bezpiecistwa ruchu drogowego, stosowane w celu fizycznego
zapobiegenia zjechaniu pojazdu z drogi w miejscach, gdmigest niebezpieczne, wyjechaniu pojazdu poza
korore drogi, przejechaniu pojazdu na jezgnprzeznaczon dla przeciwnego kierunku ruchu Ilub
niedopuszczenia do powstania kolizji pojazdu z ki lub przeszkodami statymi znajdaymi sk w poblizu
jezdni.

1.4.2.Bariera ochronna stalowa - bariera ochronna, kidoejstawowym elementem jest prowadnica wykonana
z profilowanej tdmy stalowej na stupkach metalowych osadzonych wgey w fundamentach betonowych lub
przymocowanych do metalowej podstawy na obiekcistovaym.

1.4.3.Bariera skrajna — bariera ochronna umieszczona fpeayedzi jezdni lub korony drogi, przeciwdziadap
niebezpiecznym nagistwom zjechania z drogi lub je ogranicza.

1.4.4 Bariera dziejca — bariera ochronna umieszczona na pasieadyia| przeciwdziatajca przejechaniu
pojazdu na drugjezdnk.

1.4.5.Bariera wysggnikowa - bariera, w ktérej prowadnica zamocowaest do stupkéw za grednictwem
wysiegnikow zapewniajcych odsp miedzy stupkiem a prowadricco najmniej 250 mm

1.4.6.Bariera ostonowa — bariera ochronna umieszczordayijezdng a obiektami lub przeszkodami statymi
znajdupcymi s w poblizu jezdni.

1.4.7. Bariera przekladkowa - bariera, w ktdrej prowadnkamocowana jest do stupkéw zasnednictwem
przektadek zapewniggych odsip miedzy prowadnig a stupkiem od 100 mm do 180 mm.

1.4.8. Bariera bezprzektadkowa - bariera, w ktorej promveal zamocowana jest beZpednio do stupkéw.



1.4.9. Prowadnica bariery - podstawowy element barierkamany z profilowanej tany stalowej, majcy za
zadanie umdiwienie ptynnego wzdlanego przemieszczenia pojazdu w czasie kolizji, vasiz ktérego
prowadnica powinna odksztalcaie stopniowo i w sposéb plastyczny.

1.4.10. Remont barier ochronnych stalowych - zabiegi wykeaiye w ramach utrzymania drég, polegajna
naprawie lub wymianie elementéw barier w celu prdyaenia petnych funkcji petnionych przez bagier

1.4.11. Pozostate okidenia g zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” iT93-07.05.01 ,Bariery ochronne stalowe” punkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpunkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw
Og6lne wymagania dotygze materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” punkt 2.
2.2. Wymagania dotycace materiatow
2.2.1. Zgodnd¢ materiatdw z dokumentacprojektows i aprobad techniczi

Materialy do wykonania bariery ochronnej z lin pany by zgodne z ustaleniami dokumentac;ji lub
ST oraz z odpowiedginorny lub aprobat techniczg.

2.2.2.Materialy do wykonania barier ochronnych

Elementy do wykonania barier ochronnych élaee g przez typ bariery podany w dokumentacji,
nawigzujacy do ustalé producenta barier.

Do elementow tych nais:

— prowadnica,

— slupki metalowe bariery,

— pas profilowy,

- wysiggniki,

— przekiadki, wspornikisruby, podktadkiswiatta odblaskowe,

- faczniki ukane,

— obejmy stupka, itp.

- fundamenty betonowe do osadzenia stupkdéw metalowwyghuncie,

- inne materiaty pomocnicze.

Wszystkie ocynkowane elementy 4ckniki przewidziane do mocowania ¢dzy sola elementéw
bariery powinny b¥ czyste, gtadkie, bezkni¢¢, naderwa, rozwarstwi@ i wypuktych karbow.
Sposo6b zabezpieczenia antykorozyjnego elementoigrpanstala producent w taki sposéb, aby zapéwni
trwalos¢ powtoki antykorozyjnej przez okres 5 do 10 lat wrunkach normalnych, do co najmniej 3 do 5 lat
w srodowisku o zwgkszonej korozyjnfci.

Fundamenty betonowe stupkéw stangwene alternatyw dla stupkéw metalowych whbijanych.
Elementy betonowe fundamentu Isardziej kosztowne nistupki wbijane, niemniej jednak faté®d naprawy
stupkéw w fundamentach betonowych powoduje zwykksze ogdine koszty eksploatacyjne.

Fundament prefabrykowany zaleca siykona z betonu klasy C 25/30 (B30) i mrozoodpaitioF
200, beton wylewany — co najmniej z klasy C 16B®0), zgodnie z wymaganiami PN-88/B-06250.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kit
3.2. Wymagania dotycace sprztu do remontu barier ochronnych stalowych
Wykonawca przygpujacy do wykonania barier ochronnych powinien wykazse mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu dostosowanego do przigj metody robot:

— wiertnic do wykonywania otworéw pod stupki,

— urzgdzehr whijajacych jak wibromioty do poggenia stupkéw w grunt,
— zurawi samochodowych,

— koparek kotowych,

— ew. betoniarki przewamej,

— ew. wibratoréw do betonu,

— przewanego zbiornika na wagl

— fadowarki, itp.,



— zestawu sprtu specjalistycznego do mountabarier.
4. TRANPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagéine” punkt 4.
4.2. Wymagania dotycace transportu elementéw do remontu barier ochronnyk stalowych

Transport elementéw barier rodbywa sie dowolnymsrodkiem transportu. Elementy konstrukcyjne
barier nie powinny wystawapoza gabaryrodka transportu. Elementy dize (np. profilowamtasme stalows,
pasy profilowe) naley przewozé w opakowaniach producenta. Elementy méowee i pohczeniowe zaleca @i
przewozé w pojemnikach handlowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogélne” punkt 5.
5.2. Zasady wykonania robét przy remoncie barier deronnych stalowych
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
2. osadzenie stupkow,
3. monta bariery,
4. ew. roboty betonowe,
5. roboty wykaiczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze

Natychmiast po stwierdzeniu uszkodzenia bariegakresie stwarzagym zagraenie dla uczestnikéw
ruchu, naley usury¢ z korony drogi elementy stwaraag zagraenie, a miejsce to nalg zabezpieczy przez
odpowiednie oznakowanie.

Przed przyapieniem do wykonania robét remontowych rglekreli¢:

a) rodzaj bariery, ktory ulegt uszkodzeniu,

b) dtugas¢ uszkodzonej bariery,

c) elementy i ich liczb, ktéra ulegta uszkodzeniu (prowadnica, pasy prvefd, stupki, elementy
montaowe, elementy patzeniowe, fundamenty),

d) elementy kwalifikujce s¢ do naprawy na miejscu,

e) elementy wymagafe zdemontowania i wymiany na nowe,

f) kolejnas¢, sposdb i termin wykonania rob6t remontowych.

Spos6b naprawy nalg uzgodné z Inzynierem.

5.4. Rodzaje rob4t remontowych i sposob ich naprawy

Nastpujace usterki wykonanych barier ochronnych stalowychmagaj napraw lub wymiany

uszkodzonych elementéw, gdy:

- slupek nie jest osadzony w sposob trwaty w gruhdiefundamencie wzgtinie jest podwyszony,
obnizony lub odchylony od pozycji pionowej (ustavatupek w prawidtowym poteniu),

- brak jest stupka i ew. fundamentu, watpie stupek jest zgiy, skrecony lub ztamany (ustawi
nowy stupek),

- fragment prowadnicy jest odksztatcony np. veygi skrecony lub gknigty (wymienié kompletne
elementy prowadnicy z uszkodzonymi przektadkamisiggnikami, pasem profilowymsrubami,
podktadkami, obejmami stupka itp.),

- brak jest elementdw mocagych prowadni¢ i stupki oraz elementéw odblaskowych (uzup&hi
elementy i 4czniki mocujce elementy prowadnicy guzy sola oraz ze stupkami, wysjnikami,
przektadkami itp. oraz brakage elementy odblaskowe),

- elementy barieryssskorodowane (odrdzegi pomalowa lub wymient),
- elementy barierygszabrudzone (ungybariet).

Naprawa bariery powinna nagywa: do zasad monta, zgodnych z instrukgjproducenta bariery
oraz zawieré elementy tego samego typu co bariera pierwotna.

Szczegolnie nalsy przestrzeganastpujacych zalecs:

- poprawne wykonanie odcinkéw patkowych i kaxcowych bariery, o whxiwej dlugdci odcinka,
z zastosowaniemaé¢znikbw uk@dnych w miejscach niezdnych przy pajczeniu poziomego
odcinka prowadnicy z odcinkiem nachylonym, z odehiym odcinka w planie w miejscach
przewidzianych dla barier skrajnych, z ewentgddatwg betonows w przypadkach przewidzianych
w dokumentacji projektowe;j,

- zachowywé& dopuszczalne odchyiki odlegt miedzy stupkami, wynikajce z wymiaréw
wydhtuzonych otworéw w prowadnicy: 11 mm,



- zachowywé dopuszczalne edice wysokdci stupkdw + 6 mm,

- przy montau prowadnicy typu B,gczy¢ sgsiednie odcinki témy profilowej, naktadajc nas¢pny
odcinek na wyttoczenie odcinka poprzedniego, zgedrkierunkiem ruchu pojazdéw,

- niedopuszczalne jest wykonywanie jakichkolwiek atéwe lub ck¢, naruszajcych powitok
cynkowy poszczegoélnych elementéw bariery

- zapewné poprawny montaelementéw odblaskowych U-1c: czerwonych po prastigjnie jezdni i
biatych — po jej lewej stronie.

Wszelkie odsfpstwa od wymienionych wymafigpowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Malowanie bariery powinno odpowiadavymaganiom podanym w SST D-07.05.02a ,Odnawianie
farbg bariery ochronnej stalowej” punkt 5.

Uszkodzone elementy zakwalifikowane do wymiany, dgmontau powinny by odwiezione przez
Wykonawe w miejsce uzgodnione zApnierem.
5.5. Roboty wykaczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny byyzgodne z dokumentacj SST.

Do robét wykaiczeniowych naley prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do isfoyeh
warunkow terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkdd czasowo ustyth,

— niezkedne uzupetnienia zniszczonej w czasie robéitrmosci,

— roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpunkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przyapieniem do robét remontowych Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty dopuszega wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (dotyczy aprobat technicznych, certydika deklaracji zgodrii itp. materiatdw
przewidzianych dozycia przy remoncie),

- wykona badania wiéciwosci materiatdbw przewidziane w SST D-07.05.01 ,Bariexchronne
stalowe”,

- przedstawd dokumenty oraz ew. wyniki bafldnzynierowi do akceptaciji.

6.3. Zasady kontroli jakosci rob6t przy remoncie barier ochronnych stalowych
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow, ktére naley wykona w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiaréw CZE;it:g;\iVOS'é Wartasci dopuszczalne
1 | Roboty przygotowawcze Bigco Wg punktu 5
2 | Osadzenie stupkow bariery Jw. Jw.
3 | Monta elementow bariery Jw. Jw.
4 | Ew. [oboty b_etonowe fundamentéw stupkow i Iw. Iw.
blokéw kotwicych
5 | Roboty wyka@czeniowe Jw. Jw.

W czasie wykonywania rob6t nalezbadé w szczego6lnéci:
— zgodnd¢ wykonania bariery ochronnej z dokumeniagjzakresie lokalizacji, wymiarow,
odlegtasci od krawedzi jezdni, wysokéci lin nad terenem,
— zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgadnistaleniami producenta barier,
— prawidtowasci montau bariery, zgodnie z wymaganiami instrukcji maiwataej producenta,
— poprawnd¢ wykonania rob6t betonowych,
— poprawndci umieszczania elementéw odblaskowych na barierze.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®ONymagania ogdlne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarowymi remontu barier ochronrstalowych g:



a) m (metr) - dla demonta i montau prowadnic i paséw profilowych,
b) szt. (sztuka) - dla stupkéw, elementéw mantaych i odblaskowych,
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” punkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumenta@ST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolgravg punkt 6, daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy pfatrégi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
punkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
- roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- roboty rozbiérkowe przy demorita,
- transport zdemontowanych i nowych elementow,

- monta nowych elementow, z wykonaniem niedbych odcinkéw pocgkowych i kaicowych, ew.
odcinkéw przejciowych, przerw, przé¢, z umocowaniem elementéw odblaskowych itp.,

- odwiezienie sprgu.

9.3. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i pracwarzyszcych

Cena wykonania rob6t oldlenych niniejszg SST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktérg potrzebne do wykonania robét podstawowych, alesppgzekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

— prace towarzysge, ktére g niezizdne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczaneoth6t
tymczasowych, jak wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1 PN-B-06250 Beton zwykly

2 PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne

3 PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

4 PN-EN-197-1 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

5 PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaagraw

6 PN-H-93461-15 Ksztattowniki stalowegtg na zimno otwarte, okilenego przeznaczenia.
Ksztaltownik na pagcz drogowd, typ B

7 PN-H-93461-28 Ksztaltowniki staloweetg na zimno otwarte, olk§lenego przeznaczenia.
Pas profilowy na drogowe bariery ochronne

8 PN-M-82101 Sruby ze tbem sZeiokatnym

9 PN-M-82121 Sruby ze tbem kwadratowym

10.2. Inne dokumenty

10. Wytyczne stosowania drogowych barier ochronn@&bDP, maj 1994.

11. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Westranych z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakéw
i sygnatow drogowych (Dz. U. nr 170 z 122gaiernika 2002, pozycja 1393

12. Rozporzdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 20@8 sprawie szczegOtowych warunkéw
technicznych dla znakéw i sygnaléw drogowych orazadeer bezpieczéstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. nr, 2@. 2181)

13. Zahcznik nr 4 ,Szczegbtowe warunki techniczne dlagdean bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunki
ich umieszczania na drogach” do rozpolzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r

14. Rozporzdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@®1® zmieniajce rozporzdzenie w sprawie
szczego6towych warunkéw technicznych dla znakéwgnsydw drogowych oraz wdzer bezpieczastwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania naaecbdDz. U. nr 65, poz. 411)

15. ,Wytyczne stosowana barier ochronnych na drodaajowych” zadcznik do Zarzdzenia Generalnego
Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad kwied&i€010

16. Materialy informacyjne firm produkagych bariery ochronne

17. Aprobaty techniczne



